DOSAHNETE NA TO NEJLEPSI
KRAMER

Teleskopické manipulatory Kramer se stohovaci
vyskou az 9,50 m on The Sgté stole
KT356/KT307/KT357/KT407/KT3610/KT457/KT557/KT559
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Teleskopické manipulatory pro profesionalni zemeédeélstvi — q11]

K dostani u vaseho prodejce Kramer = S Kramerem na té spravné strané

Znacka Kramer ma svou pozici na trhu jiz fadu let a znamena predevsim jednu hodnotu: Bezpeénost. Vysoka kvalita
inovativnich strojd je jen jednim téchto aspektl. Znacka Kramer je rovnéz bezpecnou volbou pro zéakazniky a prodejce,
nebot jeji zkuSenosti a inovace zajistuji bezpecné investice i bezpeCnost do budoucna. Stru€né feceno - se znackou
Kramer jste vzdy v bezpedi: ,,Kramer - on the safe side!*

V zemédélstvi se denné premistuje velké mnoZstvi materialli - od skladani balikd pres manipulaci
se silazi a odvoz hnoje aZ po nakladku obilia hnojiv - i vy mizete vyuZzit teleskopické manipulatory
Kramer pro plnéni véech t&chto Ukol(l na vasi farmé. Rada inteligentnich asistenénich systém(i
a zajimavé moznosti vybavy a naradi ¢ini z teleskopickych manipulatord klicové stroje pro

nejnaroCnéjsi prace.

Provozni a vykonové parametry

I => ON THE SAFE SIDE ‘

Provozni a vykonové parametry
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TELESKOPICKYCH MANIPULATORU KT356 KT307 KT357 KT407 TELESKOPICKYCH MANIPULATORU KT3610 KT457 KT557 KT559
Vykon motoru [kW] 100 100 100 100 Vykon motoru [kW] 100 100 115 115

Stohovaci vygka [mm] 6150 7000 7000 7000 Stohovaci vydka [mm] 9500 7017 7017 8750

UZite¢na nosnost na paletovych vidlicich S = 1,25 [kg] 3500 3000 3500 4000 Uzite¢na nosnost na paletovych vidlicich S = 1,25 [kg] 3600 4500 5500 5500

Provozni hmotnost [kg]* 6020 - 7 050 5920 - 7 250 6170 - 7 500 6810-7 850 Provozni hmotnost [kg]* 7 600 - 8 200 8100 - 9 100 9500 - 10 500 10500 - 11 500

* Hmotnost se standardnimi komponenty s plnou nadrzi + standardni lopata + 75 kg hmotnost obsluhy (ISO 6016).
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Teleskopicky manipulator s vlasthostmi kolového
nakladace
|dealne vybaveny pro zemedelstvi

Od samého zacatku byly méritkem vyvoje teleskopickych manipulétort Kramer naroéné podminky pouZiti v zemédélstvi. Tyto stroje byly
dasledné navrzeny s ohledem na odolnost a stabilitu, coz vychazi z know-how vyvoje kolovych nakladac. To je patrné napriklad z pricné
tuhého odolného ramu, ktery bezpecné absorbuje veskeré zatizeni stroje diky své uzaviené konstrukci a znacné tloustce materialu.

Pocinaje modelem KT457 je teleskopické rameno navic ve spodni poloze ulozeno v ramu s bo¢nimi oporami, aby se béhem provozu sily
vyrazneé rozptylily v ramu. Stejné jako ram byly optimalizovany i ostatni soucasti jako hfidele, pfevodovka, hydraulicky systém, teleskopickée
rameno a rychloupinaci zaves na tézkou zemeédeélskou praci.

F‘: : ]

04

Tisic moznosti pouziti - jeden stroj
Zvysovani vasi urovne ve vsech oblastech

S teleskopickymi manipulatory Kramer zvladnete kazdodenni praci bez problémd. Stroje vam pomohou nejen svym obdivuhodnym
vykonem, ale i standardnimi systémy asistence fidice a pohodinou kabinou navrzenou s ohledem na maximalni miru ergonomie.

Vyuziti stroje na maximum

Teleskopické manipulatory Kramer jsou perfektnimi pomocniky, at
uz pro stohovani, nakladani materialu nebo krmeni zvirat, s nasimi
vykonnymi vSestrannymi stroji a velkym vybérem naradi je kazda
prace rychle hotova. Vyjimkou nenf ani pouziti se specialnim naradim
ve formé& zametace se skrapénim, snéhové frézy, mulCovace Ci
dalgich aktivnich nastrojd, jez Ize pohanét pritokem pridavného
hydraulického okruhu, kterym je kazdy manipulator vybaven.

Spickova odolnost

Stroje  Kramer jsou plvodné navrzeny pro tézké podminky
stavebnictvi, tudiz veSkeré komponenty jsou konstruovany pro
nejvyssi zatizeni a nasazeni. Rozhoduijici slovo zde ma stabilizator
zatéze pro teleskopické rameno. Zdvihaci, vyklapéci a teleskopické
valce jsou vybaveny tlumenim koncové polohy, které zachytavaji
tlakové Spicky v hydraulickém systému - fidi¢ a stroj jsou tak diky
tomu optimalné chranénipred silnymi otresy.

Pulsobivé vykonny

Poprat se v co nejkratsim Case se zadanymi Ukoly - presné
na to byly vyrobeny teleskopické manipulatory Kramer. Kromé
pohodiného provozu zajistuje Uspornou a presnou manipulaci s
materialem asistencni systém fidice ,Smart Handling“. Systém
nabizi tfi rezimy, které obsluhu usnadnuji za kazdé situace. Kromé
toho je kazdy manipulator vybaven plynulou prevodovkou, ktera
umoznuje zrychleni z nuly na maximalni rychlost bez nutnosti
fazeni. Kromé toho mUZe byt stroj volitelné vybaven paméti
pozice naradi, véetné funkce vyklepavani lopaty, coZz coz opét
zkracuje cykly nakladky.
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Vzdy spravhym smeérem
Pro kazdou praci vhodny rezim rizeni
Abyste pii kazdé praci méli tu nejlepsi obratnost, v zakladni vybavé jsou k dispozici &tyfi zplsoby fizenti: vdech kol, pfednich kol, krabi chod

a manualni krabi chod. Bez ohledu na to, zda se jedna o obratnost v nejmensim prostoru, presuny po silnici ¢i ovladani zvlastniho naradi,
|ze pro kazdé pouziti zvolit vhodny fezim fizeni.

izeni vSech kol

o Natoceni kol 2 x 38 stupnd na predni a zadni népravé ¢ Bezpecny a dobie znamy zplsob jizdy

zajiStuje rychlé pracovni cykly e Pro presuny po silnici

e Pouze dvé stopy pneumatik i zataceni o 1dedlni pro provoz s privésem

e Maly polomé&r ota&eni

Manualni krabi chod
4 )y

T
e Obratnost v nejmensim prostoru e Snadné ovladani zvlastniho naradi
e Presné polohovani v nejtésnéjsich podminkach e Pro uslapavani fezanky u stén jamy

e Snadné vyprosténi od zdi a piikopt
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Rizeni v§ech kol pro maximalni obratnost

Kompaktni rozméry zajisStuji bezkonkurenéni obratnost
Manévr otaceni o 360°

Polomér otaceni od 3 840 mm (pes kola) a od 5 000 mm (pfes okraj naradi) pokytuje manipulatordm vynikajici
obratnost. Té dosahuiji pfedevsim diky velkému uhlu vytoceni kol 38° na predni i zadni ndprave v kombinaci s
kompaktni konstrukci stroje. Diky tomu jsou nyni mozné provadét bezpe¢nou manipulaci a predevsim rychlé
pracovni cyKly i ve velmi stisnénych prostorach.

[l Polomér otaceni vngjsi hrany [l Polomér otageni vnéjsi hrany naradi
pneumatik

07



Asistencni systém ridice - Smart Driving Asistencni systém ridice - Smart Loading
Snizeni otacek motoru pri maximalni rychlosti Nastavitelna pamet pozice naradi

Pri dosazeni maximalni rychlosti chytry systém snizeni otacky motoru
»Smart Driving“ prizplsobi rychlost motoru poZadavkim na vykon
prevodovky. Tim se minimalizuje hluk, spotfeba paliva a opotrebeni
jednotlivych dild. U strojd s prevodovkou ecospeed Ize otacky sniZit
na 2 000 ot./min. U modeld s prevodovkou ecospeedPRO to mize
byt az na 1 550 ot./min.

Pamét pozice naradi ,Smart Loading” s funkci vyklepavani lopaty zajisti rychlejsi nakladku, nizsi ztraty materialu a ochranu proti posSkozent
naradi a povrchu pod materialem.

Pouhym stiskem tlacitka na multifunkénim joysticku se naradi poslusné vrati pfesné do fidicem nastavené pozice. To znacné omezuje délku
cyklu nakladky a pro fidiCe tato funkce znamena prijemné usnadnéni prace.

Soucasti této funkce je také automatizované vyklepavani lopaty. Jednoducha kombinace stisku tlacitek na joysticku spusti vyklepavani
lopaty, diky které i lepivé materidly, jako je hndj nebo siléaz, pohodiné vyklopite a vyuzijete cely objem lopaty pro dalsi cyklus nakladky.
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Asistencni systémy ridice - Smart Handling
Nakladka vzdy pod kontrolou

Maximalni zatéz, vysunuté rameno vylozniku na maximum - systém Smart Handling ma za
kazdé situace vSechno pod kontrolou. Na jedné strané chytry asistencni systém fizeni zabrani
tomu, aby zatéZ dosahla Uroven pretizeni. Na druhé strané zbavi obsluhu rutinnich Ukold jako
je vysouvani a zkracovani teleskopického ramene, takZe obsluha se mlze soustredit na jiné

Ukoly své prace.

Vysvétleni tfi funkénich rezimd

Rezim nakladky

¥

V rezimu nakladky FidiC vysouva a zveda teleskopické
rameno podle vysky odvozového prostredku, Ukol systému
Smart Handling prichazi pfi spousténi ramene dold. Systém
automaticky zasune teleskop az na zakladni uroven, &imz
uSetfi namahu obsluze a zaroven chrani stroj proti pfenaseni
podélnych sil do hydraulického valce teleskopu pfi opétovném
najeti do materialu - rameno je opreno o dorazy. Rezim prace
se Izici je idedlni na nakladani sypkych materiald.

o |
3

smart L

handling

Rezim stohovani

Pri zdvihu a spousténi ramene vylozniku se naklad pohybuje
nahoru a doll po svislé ¢are, ¢imz vznikne témér dokonaly
vertikalni zdvih. Diky tomu naklad vzdy z(stane v bezpecném
prostoru a napt. stohovani balikdl se stane naprosto snadnou
zaleZitost.

Smart Handling - jednoduse zvolte rezim

Rezim zménite trojpolohovym prepinacem (obrazek vpravo). DoCasné vyrazeni ochrany proti

pretizeni vyzaduje soucasné stisknuti levého tlacitka.

A

Rezim nakladky

V ruénim rezimu stroj nijak nezasahuje do ovladani teleskopu
vylozniku. Ochrana proti pretizeni je samoziejmé stale aktivni
a zastavi pohyb vylozniku, jakmile bude dosazena mezni
hodnota pretizeni. V tomto okamzZiku mlzete rameno pouze
zkracovat a spoustét.

v

Rezim stohovani

Rucéni rezim

Manipulace s joystickem

Pomoci ergonomického joysticku mate pod kontrolou cely
stroj. Diky az 17 funkcim mdzete nejdCleZitdjsi Ukoly provadét,
aniz byste joystick pustili nebo zménili uchopeni. U modeld
od KT356 po KT3610 je joystick pripojen ke konzole kabiny.
U t&zkych manipulatorl KT457 az KT559 je joystick pripojen
pfimo k sedadlu operatora.
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Silné teleskopické rameno
Vyrobeno pro ty nejnarocnejsi ukoly

Rameno vylozniku tvori profil z vysokopevnostni oceli odolny proti krutu. Aby bylo mozné bezpecné prenaset plsobici sily i pfi vysunutém
teleskopickém rameni, je plocha prekryti vnitfniho a vnéjSiho ramene minimalné jeden metr. Obé poloviny ramen jsou spojeny 13
polyamidovymi posuvnymi prvky pro nejlepsi ochranu proti opotfebeni.

Vngjsi sily jsou prenaseny na ram pres velky hlavni ¢ep a jeho masivni uloZeni. U modeltl KT457 az KT559 je ma rameno v nizsich polohach
i bocni vedeni na ramu vpredu, takze bocni sily jsou pfenaseny hned vpredu a nenesou se az k hlavnimu Cepu a jeho ulozeni. Standardni
tlumeni koncovych poloh ve zvedacim, vysouvacim a sklapécim valci umoznuje pohodinou praci a volitelny stabilizator nakladu zajistuje
maximalni jizdni komfort.

2vlastnosti je KT3610 s dvojitym teleskopickym vysuvem. Umoznuje jeSté vetsi vySku zdvihu a dosah pri kompaktnich rozmérech stroje.
Vnitfni a vnéjsi teleskopické casti ramene se pri teleskopickém pohybu synchronné pohybuiji dovnitf a ven. To zajiStuje hladké a netrhavé
pohyby v celém priib&hu vysouvani.

Vyztuha ramu u hlavniho ¢epu

Bo¢ni vedeni vylozniku

e bocni vedeni teleskopického ramene ve spodnich polohach e rozlozeni namahani ramene do celého ramu

pro prenaseni bocnich sil do ramu (u modeld KT457 -

KT559) e velké hlavni Cepy a dostatec¢né rozmeéry jeho ulozeni pro
maximalni robustnost

¢ jednoduchéa vymeéna nebo Uprava kluznych prvk

e struktura uzavieného ramu

Moznost agregace s privesy
Dalsi traktor nechte pfi seti doma

Kazdy manipuldtor ma moznost pripojit nejriiznéjsi naradi do rychloupinaciho zavésu, manipulatory
Kramer v8ak spliiuji poZadavky i na agregaci s privésy. K dispozici je hned nékolik typl zavést, at uz
napevno uloZenych Gi vyskové stavitelnych. Pro taZeni privésl na verejnych komunikacich je k dispozici
také systém dvouhadicovych, na prani i jednohadicovych vzduchovych brzd. Pro sklapéni privesu lze
naklada¢ vybavit jednocCinnym hydraulickym okruhem, na prani jesté dalSim dvoucinnym okruhem. MOZnOSt

VySkove
Stavitelného

Ulozny prostor v zadnich zavazich u KT457 - KT559



Plynula a usporna ecospeed Vykonné motory
L PRO . . y , )
Hydrostaticka prevodovka ecospeed Usporné za vsech provoznich podminek

VSechny teleskopické nakladace Kramer jsou pohanény elektronicky fizenou hydrostatickou Usporné za véech provoznich podminek. Modely od KT356 po KT457 jsou vybaveny motorem Deutz TCD 3.6 se 100 kW. Oba $pickové

prevodovkou. Nejlepsi jizdni komfort a maximalni tahova sila jsou tak spojeny v jedné Az modely KT557 a KT559 jsou vybaveny jesté vykonnéjsim motorem TCD 4.1 s vykonem 115 kW, také od firmy Deutz.

prfevodovce a jsou vam coby obsluze neustale k dispozici. Diky velkému uUhlu natoceni 40 kn"I/h

hydrostatické jednotky dokazi stroje zrychlit z nuly na maximalni rychlost 40 km/h bez bez VSechny stroje Kramer splfiuji aktualni emisni normu V. V zavislosti na modelu a vykonu motoru je dodatecné zpracovani vyfukovych plyn(
prerazeni. Diky této technologii mizete zvysit svou produktivitu, a pfitom sniZzovat naklady na : Jedingho provadéno prostrednictvim rliznych systémU. Modely Deutz TCD 3.6 a Deutz TCD 4.1 jsou standardné vybaveny systémy DOC, DPF a SCR.

palivo a pracovni ¢as. [ Pfefazens

V Zzévislosti na modelu mohou byt teleskopické nakladace vybaveny rliznymi verzemi
prevodovky. Univerzalni manipulatory KT356 az KT3610 jsou z vyroby vybaveny spolehlivym

hydrostatem, diky némuz Ize dosahnout maximalni rychlost az 30 km/h. Vykonnostni kfivka Deutz TCD 3.6

(KT356, KT307, KT357, KT407, KT3610, KT457)
Zaroven tyto modely KT356, KT357, KT407 a KT3610 Ize volitelné vybavit i zmifiovanou

unikatni hydrostatickou prevodovkou ecospeed, s niz stroj dosahuje nejvyssi rychlosti az 40 125 620
km/h.
112,5 565
U tézkych manipulatorl KT457 az KT559 je instalovana bud’ prevodovka ecospeed, nebo —
prevodovka ecospeedPRO. Ta se vyznacuje dalSim zvysenim tahu a jesté lepSim systémem 100 510 zﬁ
snizovani ota¢ek motoru Smart Drivings. E €
c 875 455 &
93, £
> 5 100 2
°
62,5 345
50 290
Systém snizovani otaéek motoru 1000 1400 1800 2200
s ecospeed a ecospeedPRO pro Otécky motoru (min-)
ochranu obsluhy a stroje
TFi rychlostni rozsah
y y Vykonnostni kfivka Deutz TCD 4.1
Rychlostni rozsahy Ize snadno zménit za jizdy. Zména se provadi pohodiné pomoci dvou tlaCitek na joysticku a okamzité se zobrazuje na (KT557, KT559)
7palcovém displeji prostfednictvim prislusnéno symbolu (viz nize). Kromé tii stupid rychlosti jsou volitelné k dispozici i plazivé rychlosti s
elektronicky fizenym ru¢nim plynem. 125 620
112,5 565
100 510 é
g s
]
£ £
NG 400 §
°
62,5 345
Snek: 0 - 7 km/h Zelva: 0 - 15 km/h Zaijic: 0 - 40 km/h 0 250
(0-30/0 - 20 km/h) 1000 1400 1800 2200

Otacky motoru (min)




Sahnéte PO tom pravém Téké manipulatory pro ty nejnaro&najsi tikoly (KT457, KT557, KT559)
O bJ the p I’Od U ktOVO U Fad U te|eS kO p | C ky/Ch maﬂ | p U |étO I’CI Kram er Konstrukce této tridy strojl byla posilena pro pouziti v téch nejtézsich podminkéach, kterym nakladac¢ v zemédélstvi byva vystaven. Napriklad

hydraulika typu Load-Sensing, prevodovky ecospeed nebo ecospeedPRO a 100 % pripojitelna uzaverka diferencialu na predni naprave
jsou v zakladni vybave. Kromé toho je k mani rozsahla nabidka volitelné vybavy, kterd neponechava nic nahode.

Univerzalni manipulator pro v§estranné pouziti (KT356, KT307, KT357, KT407, KT3610)

Diky kombinaci vysokeé uzitecné nosnosti, vynikajici obratnosti, dynamickému pohonu vSech kol a nizké provozni hmotnosti jsou univerzalni
v8estrannym pomocnikem pro kazdou praci. Pomoci mnozstvi asistentt a volitelné vybavy Ize tuto tfidu strojd upravit pro véechny potieby
a provozni podminky.

Az 5,5

UZitedng Nosnostj (
KT557 aKTs59

Originalni naradi Kramer proméni vas stroj ve vSestranného pomocnika

V kombinaci s vhodnym néfadim mdZete se svym strojem doséahnout maximalni produktivity. S naradim Kramer si mizete byt jisti, Ze vyuziete piny vykon nasich

kolovych nakladac(, protoze:
e Stroj s naradim jsou vzajemné dokonale sladéné
é‘ff; FrSEe * A T \ e VSe pochazi od jednoho vyrobce, proto jsou k dispozici vSechna potfebna povoleni a certifikace
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VsSe uvnitr je na dosah
VsSe venku na dohled

Koncepce kabin teleskopickych manipulétorli Kramer byla prizplsobena potiebam fidice. Funkénost, ergonomie a jizdni pohoda byly pfi
vyVvoji vzdy ve stfedu pozornosti.

Pohoda zadina tim, ze do kabiny se vstupuje po neklouzavych schiidcich, které Ize individualné prizplsobit. Zevniti kabina zaujme prvotiidni
prostornosti, vynikajicim vyhledem do vSech stran a mnoha dalsimi detalily, jako je vnitini zrcatko, sklopny a nastavitelny sloupek fizeni,
volitelny dlozny prostor s moznosti klimatizace nebo radio s DAB+ a hands-free sadou Bluetooth. S klimatizaci a vzduchem odpruzenym
sedadlem Ize dlouhé pracovni dny jesté vice zprijemnit.

Zkosena kapota motoru zajiStuje optimalni vyhled vpravo.

18

Displej

A

Teleskopicky manipulator ma moderni
ovladaci panel s velkym 7palcovym
displejem LCD. Nastaveni displeje
je jednoduché a intuitivni. VSechny
dUlezité udaje o stroji a jeho funkce
jsou zobrazeny v hlavni nabidce.
Podle svych potfeb miZete nastavit a
upravit jas. Soucasti displeje je i zadni
kamera pro dokonaly prehled.

Joystick

L

P

»
s
-

Pomoci  ergonomického  joysticku
mate pod kontrolou cely stroj. Diky
joysticku s az 17 funkcemi mate na

funkce stroje.

Klicové prvky kabiny
Od vas vime, co potrebujete pro praci

Jog Dial

Kabina fidice je vybavena otocnym
ovladatem, tzv. Jog Dial. Ten
umozfiuje snadnou Upravu vSech
ddlezitych nastaveni stroje, napf.
pratok oleje ve v8ech okruzich.
Nejdlezitgjsi provozni Udaje Ize
ponechat stale zobrazené na displeji
a mit o nich staly prehled.

Koncepce vypinaét

&

VSechna tlagitka stroje jsou barevné
rozliSena, aby Fidic mohl snadnéji
najit pozadovanou funkci. Tladitka s
bezpecnostni funkci jsou Cervena,
tladitka hydrauliky jsou zelena, tlacditka
elektrické soustavy jsou Seda a
tladitka fizeni jsou modra. VSechny
ovladaci prvky jsou podsvicené, takze
dokazete najit spravny spinac také ve
tmé.

Rychlost pracovni hydrauliky

-

Pomoci displeje a oto¢ného ovladace
Jog Dial Ize ve tfech Urovnich nastavit
rychlost pracovni hydrauliky a urcit
tim rychlost pohybu ramene vylozniku
a pohybu teleskopu. To manipulatoru
umozni vzdy dosahnout spravné
rovnovahy mezi rychlosti a presnosti.

Panoramatické predni okno

Vse vzdy na dohled: vSechny teles-
kopické manipulatory Kramer maji
nedélené Celni sklo bez rusivych pric-
nych ram@. Celni sklo bylo umisténo
v idedlni poloze, diky které obsluha
dokonale kontroluje naradi a naklad v
nejnizsi i nejvyssi poloze.



Prepracovana kapota motoru Dv& vysky kabiny
Nekazte si pohled na svet |

U modelll KT356 az KT3610 je na vybér
ze dvou vySek kabiny. Standardni kabina,

se kterou ma stroj vysku 2,30 m, zajistuje

VSechny modely s motorem Deutz TCD 3.6 maji zkosenou kapotu motoru, ktera nabizi L prijezd i omezenymi prostory. Ochranna
dokonaly vyhled na pravou stranu. Nizko sklonény design kapoty motoru poskytuje dobry \\\ mfiz FOPS se nachazi uvnitf a do kabiny
vyhled na pravé zadni kolo i blatnik. Vétsi zorné pole jesté vice usnadnuje manévrovani ° vede pouze jeden schidek.
se strojem a minimalizuje riziko, Zze néco prehlédnete. Zorné pole

vpravo Pokud nejste nijak omezeni vyskou prijezdu,

moznost vySe umisténé kabiny umoznuje
perfektnivyhled kolem stroje. Ochranna mriz
FOPS je umistén na vnégjsi strané a jeji pricky
jsou naklonéné tak, aby svym priifezem co
nejméné omezovaly vyhled. Ridi¢ nastupuje
do kabiny za pomoci dvou schiidka.

Zkosena kapota
u modell KT356, KT307, KT357, KT407, KT3610 a KT457

100 % uzavérka diferencialu

Volitelna 100 % pfipojitelna uzaveérka diferencialu vam nabizi maximalni trakci i tlacnou silou a udrzuje nizké opotfebeni pneumatik i v
narocném terénu.

21



Vyhody stroje v kostce
Univerzalni manipulatory KT356, KT307, KT357, KT407, KT3610

Asistencni systém fidice Smart Handling
v kombinaci s ochranou proti pfetizeni
umoznuije vysokou vykonnost stroje.

Vétsi vykonnost
diky hydraulickému rychloupinacimu systému a
robustnimu teleskopickému ramenu.

Dostate¢ny dosah

s paletovaci vyskou od 6,15 m do
9,50 m (KT3610) si kazdy vybere

to pravé.

Pracovni hydraulika s Load-Sensing
pohanéna axialinim pistovym Cerpadlem
o pratoku 140 I/min (KT307 volitelng).

Dokonaly vyhled do v§ech stran
diky zkosené kapoté motoru pro
ni¢im neruseny vyhled vpravo.

Moznosti riiznych zadnich zavésu
pevné nebo vyskove nastavitelng,

s moznosti vzduchovych brzd &i
hydraulickym okruhem.

Jednoducha pravidelna udrzba

s ddmyslinym usporadanim vSech bodd
kazdodenni udrzby. Vyklopny chladi¢ a sdruzena
mazaci mista zajistuji pohodiny a rychly pristup.

Vykonné motory Deutz
o vykonu 100 kW (136 hp)
s DOC, DPF a SCR.

Moderni kabina
se 7palcovym displejem, univerzalnim joystickem
a barevné oznacenymi ovliadacimi prvky.

Dvé vysky kabiny

minimalni prijezdna vyska 2,30 m se
standardni kabinou nebo ni¢im neruseny
vyhled s vy$si kabinou (2,50 m).

Snadny vstup do kabiny
pomoci vykrojeného
vstupu v podlaze a
bezpe¢nym schiidkdm.

Maximalni trakce za vSech okolnosti
s rliznymi pneumatikami o rozméru az
460/70R24 a volitelné 100 %
uzaveérce diferencialu.

Ctyfi typy fizeni

fizeni vSech kol, predni napravy,
krabi chod a manudini krabi chod
podporuji §pickovou obratnost.



Vyhody stroje v kostce

Tezke manipulatory: KT457, KT557, KT559 N eaoiou et oua

Silné teleskopické rameno
s pfidavnym bocnim vedenim
ramene v ramu a robustnim
Styrbodovym rychloupinacem
(pr&mér cepu 50 mm).

nosnosti az 5,5 t.

Asistencni systém fidice Smart Handling
v kombinaci s ochranou proti pretizeni
umoznuije vysokou vykonnost stroje.

Pracovni hydraulika s Load-Sensing
pohanéna axialinim pistovym Cerpadiem o pritoku az 187 I/min.

Neruseny vyhled smérem nahoru
s vné umisténou ochranou FOPS s
vhodné umisténymi prickami.

Vykonné motory Deutz

Moderni kabina

s ergonomicky usporadanymi ovladacimi
prvky a joystickem umisténymi v konzole
sedadla. V kombinaci s nizkou hlu¢nosti
vytvari kabina prijemné pracovni prostredi.

Snadny vstup do kabiny
pomoci vykrojeného
vstupu v podlaze a
bezpecnym schidkam.

0 vykonu 100 kW (136 k) u modelu
KT457 a 115 kW (156 k) u modelt KT557
a KT559 véetné DOC, DPF a SCR.

Snizovani ota¢ek motoru v nejvyssi rychlosti
s plynulou hydrostatickou prevodovkou
ecospeed nebo ecospeedPRO a maximalni
rychlosti az 40 km/h.

Dostatecné velké protizavazi

s integrovanymi Uloznymi prostory
ulozenymi v obrysech vozidla zajistujf
dokonalé rozloZeni hmotnosti.

Ctyi typy fizeni Maximalni trakce za vSech okolnosti
fizeni vSech kol, predni napravy, diky r&iznym variantam pneumatik a
krabi chod a manualni krabf chod 100 % uzavérce diferencialu na predni
podporuji $pickovou obratnost. naprave v zakladni vybave.



Pripraven pro kazdy ukol
Vzdy se spravnym naradim
At uz vam pracovni den prichystal jakékoliv vyzvy: nasim naradim situaci vzdycky zvladate.

Diky odolnému rychloupinacimu systému mdzete vzdy pouZit na svém teleskopickém
manipulatoru Kramer spravné naradi na kazdy ukol.

O tom, jaké naradi potrebuijete, se rozhodujete zcela podle vasich potreb. Vice se dozvite
na: www.kramer.de/attachment, prip. kontaktujte obchodniho zastupce

Moznosti naradi

a_

.

| =

Paletovaci vidle

Paletovaci vidle
plovouci ulozeni vidlic

=

Standardni lopata s trhacimi zuby

UL

Standardni lopata bez trhacich zubu

H

Velkoobjemova lopata

Lopata s pfidrzovacem

@

Hroty na baliky

§

Hroty na baliky
sklopné

=5

Hydraulicky adaptér na baliky V40

Hydraulicky adaptér na baliky

W500

Hydraulicky adaptér na baliky

"

V7000

Klesté na valcovité baliky

]

Vidle s pridrzovacéem

Presné specifikace a dostupnost naradi se lisi podle modelu a zemé.

Lopata s prutovym pridrzovacem

Vas prislusny prodejce Kramer vam rad pomuze.

IIIIIIII"

5

»

Nahrnova¢ materialu

Jefabové rameno

Hydraulicky rychloupinaci systém (volitelné): Pripojeni naradi probiha velmi jednoduse - najedete k pripojovanému naradi, horni Eepy

zavesu umistite na zavés naradi a nasledné pohodiné z kabiny spodnimi Cepy hydraulicky naradi zajistite.
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Moznosti pneumatik

* velmidobra
trakce na tvrdém
podkladu

¢ vynikajici stabilita

e vysoka odolnost
proti opotrebent

* odolnost proti
profiznuti a
prorazeni

odolna proti profiz-

nuti a prorazeni
vysoka unosnost

vynikajici stabilita
a vyssi komfort
obsluhy

dobra trakce

velky kilometrovy
najezd

* dobra schopnost
samocisteni

e dobra
sledovatelnost

* vynikajici trakce v
terénu

¢ vynikajici
z&b&rové
vlastnosti v terénu

* dobra schopnost
samodisténi

e optimalniv
blativém terénu

a na hlinitych
ptidach

Viceucelovy profil

e Setrné k pudé

e dobra trakce

* dobré schopnost
samodisténi

* nizkotlaka
pneumatika

Sipové pneumatiky radialni

Viceucelovy profil

Sipové pneumatiky diagonalni

Sipové pneumatiky radidlni

Spravné obuti teleskopického manipulatoru hraje pfi konkrétnim nasazeni ddlezitou roli. Pfesné specifikace a dostupnost pneumatik se i
podle modelu a zemé. Vas prislugny prodejce Kramer vam rad pomaize.

28

EquipCare - Telematika
VSechny informace na jednom miste

Vzdy o krok napred, protoze EquipCare poskytuje data, fakta a odpovédi na otazky: Kde
se mUj stroj pravé nachazi, kdy je tfreba provést tdrzbu a kdy ma vyména opotrebitelnych
dilé z ekonomického hlediska smys|? To vam pom(zZe vyhnout se prostojlim a prodlouzit

zivotnost vaseho stroje.

Jak to funguje?

Systém EquipCare je standardné instalovan
ve vSech strojich Kramer. Zahrnuje
telematicky modul, ktery shromazduje data
ze strojl a odesila je spravci nebo aplikaci
prostfednictvim cloudu. Zde si jakozto
uzivatel systému EquipCare miZete data
prohlizet a vyhodnocovat.

EquipCare Manager je hlavnim portalem
pro telematicka data vaSich vozidel a
ovlada se pomoci pocitace. Aplikace je
urCena pro mobilni pfistup a okamzité vas
o vSem informuje, at jste kdekoli.

Vase vyhody:

Diky systému EquipCare vzdy vime, kde
se vas stroj aktualné nachazi. Pokud stroj
opusti pfedem definovanou geografickou
zonu, obdrzite oznameni na svij chytry
telefon nebo pocitac. VSechny udalosti
jsou zde zobrazeny podrobné, podinaje
chybovym hlasenim a koncée provedenou
UdrZzbou. Predchazi se tak vSem
zbyteCnym odstavkam a doba provozu je
peclivé zaznamenana.

Stroj rozpoznal problém? Systém to
automaticky nahlasi mistnimu prodejci
a ten mize provést prvotni diagnostiku
na dalku, aby se predeslo poruse. Diky
proaktivni komunikaci stroje budete o
vSem vcas informovani.

Prehled pouziti

GeoFence

Ovladani rukojeti

Sprava udrzby

Monitoring funkci

Vice informaci naleznete na adrese:
www.kramer.de/equipcare

EQUIPCARE

Telematické portaly jsou vam k
dispozici nepretrzité:

-

EquipCare Manager: Presnou polohu nebo
Udaje GPS vasich stroj si mlzete kdykoli
prohlédnout ve své sekci chranéné heslem.

www.kramer.de/equipcarelogin

Aplikace: Aplikace poskytuje rfadu funkcf

pro pfistup k tdajlim a informacim o stroji

na cestach. Aplikaci si jednodu$e stahnéte a
nainstalujte z obchodu Google Play nebo Apple
App Store.

<« Prejit do aplikace
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Teleskopické nakladace Kramer v kostce

Odolné

Ram odolny proti zkrouceni pro maximalni nosnost stroje

Bocéni opéra vylozniku pro eliminaci bocnich sil

Velky prfesah mezi vnitfnim a vnéjSim ramenem pfi plném vysunuti, vedeni v 13 kluznych elementech
Tlumeni doraz( u zvedacich, teleskopickych a sklapécich valct

Robustni rychloupinani Kramer

Inteligentni

Smart Handling: Vyssi produktivita a mnohem jednodussi prace
Smart Driving: Snizeny pocet otacek (na minimalné 1 550 ot./min.) pfi maximalni rychlosti jizdy pro sniZzeni hluku a spotfeby paliva
Smart Loading: Pamét pozice naradi s funkci vyklepavani lopaty

Stabilizator ramene vyloZniku s automatickou aktivaci

Vykonné

Vykonné a Usporné motory Deutz

Ueinny a vykonny pohon ecospeed a ecospeedPRO pro maximalni vykon v tahu a zarovef pro maximalni citlivos
Plynuly pohon pojezdu: Rychlost az 40 km/hod. a vzdy maximalni tah

Cerpadlo pracovni hydrauliky s vykonem az 187 I/min.

Nastavitelna citlivost hydrauliky a nastaveni pratokd na jednotlivych okruzich

PohodIné

Optimalizovany vyhled do vSech stran a panoramatické celni sklo

Velka kabina a ergonomické usporadani

Barevné odliSené a seskupené ovladaci prvky pro obsluhu

7palcovy barevny displej v zékladni vybave: VSechny informace o stroji a nastaveni jednim pohledem

Uvolnéni tlaku pro treti hydraulicky okruh tlacitkem na vyloZniku

VSestranné

Velky vybér volitelné vybavy pro spinéni vSech Ukoll
Pestry vybér naradi na vSechny druhy pouzit

Vzduchovy brzdovy systém pro pfivés pfimo z vyroby
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Technickeé udaje

Provozni a vykonové parametry Jednotka KT356 KT307 KT357 KT407
Max. uzite€na nosnost (LSP 500 mm) kg 3.500 3.000 3.500 4.000
Max. paletovaci vySka mm 6.150 7.000 7.000 7.000
Uzite€na nosnost pfi maximalni paletovaci vysce kg 3.000 2.000 2.200 2.400
Uzite¢na nosnost pfi maximalnim dosahu kg 1.350 1.000 1.200 1.500
Paletovaci vyska pfi max. uziteéné nosnosti mm 5.460 5.500 5.220 4.500
Dosah pfi max. uzite¢né nosnosti mm 1.500 1.780 1.680 1.720
Max. dosah mm 3.280 3.760 3.760 3.760
Polomér otaceni pres pneumatiky mm 3.840 3.840 3.840 3.840
Provozni hmotnost kg 6.020 - 7.050 5.920 - 7.250 6.170 - 7.500 6.810 - 7.850
Vyrobce - Deutz Deutz Deutz Deutz
Typ / model - TCD 3.6/L4 TCD 3.6/L4 TCD 3.6/ L4 TCD 3.6/L4
Vykon kW/hp 100/ 136 100/ 136 100/ 136 100/ 136
Max. to¢ivy moment Nm 500 500 500 500
Zdvihovy objem cm® 3.621 3.621 3.621 3.621
Emisni Uroven spalin - Stupen V Stupen V Stupen V Stupen V
Systém nasledného zpracovani emisi spalin - DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR
Pohon - Hydrostat Hydrostat Hydrostat Hydrostat
Max. rychlost km/hod 40 (volitelng) 30 40 (volitelné) 40 (volitelng)
Celkovy kyvny uhel zadni napravy ° 20 20 20 20

Uzavérka diferencialu - 100 % na predni ndpravé (volitelné)

Provozni brzda - Nohou ovladana hydraulicka kotoucova brzda
Parkovaci brzda - Rukou ovladana mechanicka kotoucova brzda
Standardni pneumatiky (profil AS) - 405/ 70-24 405/ 70-24 405/ 70-24 405/ 70-24

Pracovni hydraulika Jednotka

Axialni pistové Cerpadlo typu

Pracovni ¢erpadlo (standardné) Load-gensing

Zubové Cerpadlo s LUDV Axidini pistové Cerpadlo typu Load-sensing

Pracovni ¢erpadlo (volitelng) - Avdalni Tifgigﬁ;ﬁ%db typu - -

100 (standardné) /

Max. pritok (¢erpadlo) I/min 140 140 (voliteng) 140 140
Max. tlak bary 260 260 260 260
Kinematika Jednotka

Objem zakladni lopaty m? 1,0-2,0 1,0-2,0 1,0-2,0 1,0-2,0
Celkovy uhel pohybu upinace ° 155 1565 155 155
Zdvih / spusténi zvedaciho vélce s 5/4 8/6 6/5 6/5
Vysouvani / zasouvani vytlacného vélce s 5/4 8/7 8/7 6/7
Vyklopeni / zaklopeni vyklapéciho vélce s 3/3 4/4 3/3 3/83
Palivova nadrz | 100 100 100 100
Nadrz DEF | 9,5 9,5 9,5 9,5
Nadrz na hydraulicky olej | 100 100 100 100
Hydraulicky systém (celkem) | 170 170 170 170
Namérena hodnota dB(A) 105 105 105 105
Zaruéena hodnota dB(A) 106 106 106 106
Hladina hluku u ucha fidic¢e dB(A) 72 72 72 72

Vibrace Jednotka
Celkova hodnota vibraci na horni &asti téla - <2,5m/s? (< 8,2 stop/s?)

Nejvy$si uginna hodnota vazeného zrychleni pro < 0,5 m/s? (< 1,64 stop/s?)™*

téleso - < 1,28 m/s? (4,19 stop/s?)***
* Informace: Méfeni je provedeno podle pozadavkd normy EN 1459 a smérnice 2000/14/ES. ** Neurcitost méreni podle specifikace v ISO/TR 25398:2006. Prosim poucte nebo informuijte
Méfici stanovisté: Dldzdény povrch. obsluhu 0 mozném nebezpeci diky vibracim.
32 *** Na rovném a zpevnéném povrchu pfi vhodném stylu jizdy

Pouziti pi tézbé v nérocnych podminkach prostredi

Technické udaje

Provozni a vykonové parametry Jednotka KT3610 KT457 KT557 KT559
Max. uzite€na nosnost (LSP 500 mm) kg 3 600 4 500 5500 5500
Max. paletovaci vySka mm 9 500 7017 7017 8 750
Uzite€na nosnost pfi maximalni paletovaci vySce kg 510/ 1 450* 3 300 4 000 1300/ 5 500"
Uzite€na nosnost pfi maximalnim dosahu kg 400 1500 2 000 2 200
Paletovaci vyska pfi max. uzite€éné nosnosti mm 4 600 5100 5 500 6 400/ 8 750™**
Dosah pfi max. uzite€né nosnosti mm 1800 1600 1890 2 400
Max. dosah mm 6 500 3790 3900 4790
Polomér otaceni pres pneumatiky mm 3840 4240 4240 4415
Provozni hmotnost kg 7 600 - 8 200 8100 - 9 100 9500 - 10 500 10 500 - 11 500
Vyrobce - Deutz Deutz Deutz Deutz

Typ / model - TCD 3.6/ L4 TCD 3.6/ L4 TCD 4.1/L4 TCD 4.1 /L4
Vykon kW/hp 100/ 136 100/ 136 115/ 156 115/156
Max. toéivy moment Nm 500 500 609 609
Zdvihovy objem cm® 3 621 3621 4038 4038
Emisni Uroven spalin - Stupen V Stupen V Stupen V Stupen V
Systém nasledného zpracovani emisi spalin - DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR DOC + DPF + SCR
Pohon - Hydrostat ecospeed/ecospeedPRO ecospeedPRO ecospeedPRO
Max. rychlost km/hod 40 (volitelng) 40 40 40
Celkovy kyvny uhel zadni napravy ° 20 20 20 20

100 % na predni naprave
(volitelné)
Nohou ovlddana

Provozni brzda - hydraulicka
kotoucova brzda

Uzavérka diferencialu - 100 % na predni napravé

Nohou spousténa hydraulicka vicekotoucova brzda s olejovou lazni

Rukou ovladana

Parkovaci brzda - mechanicka kotoucova Elektro-hydraulicka vicekotouc¢ova brzda
brzda
Standardni pneumatiky (profil AS) - 405/ 70-24 460 / 70R24 460 / 7T0R24 460 / 70R24

Pracovni hydraulika Jednotka
Pracovni ¢erpadlo (standardné) - Axialni pistové Cerpadlo typu Load-sensing
Pracovni ¢erpadlo (volitelné) - - - -

140 (standardné) /

Max. prutok (Gerpadlo) 1/min 140 187 (volitelng) 187 187
Max. tlak bary 260 260 260 260
Objem zakladni lopaty m? 1,0-2,0 1,2-3,0 1,2-4,0 1,2-4,0
Celkovy uhel pohybu upinace ° 155 1562 152 152
Zdvih / spusténi zvedaciho valce s 6/6 6,5/5 6,5/6 9,4/75
Vysouvani / zasouvani vytlacného vélce s 9/13 6/7 6/6 71/83
Vyklopeni / zaklopeni vyklapéciho vélce s 3/3 35/3 35/3 4/3,4
Palivova nadrz | 100 180 180 180
Nadrz DEF | 9,5 12 12 12
N&drz na hydraulicky olej | 100 100 100 100
Hydraulicky systém (celkem) | 170 190 190 190
Namérena hodnota dB(A) 105 104 104 104
Zaru¢end hodnota dB(A) 106 106 106 106
Hladina hluku u ucha fidic¢e dB(A) 72 72 72 72

Vibrace™** Jednotka

Celkova hodnota vibraci na horni ¢asti téla - <2,5m/s? (< 8,2 stop/s?)

Nejvy$si uéinna hodnota vazeného zrychleni pro _ < 0,5 m/s? (< 1,64 stop/s?)™****
téleso < 1,28 m/s? (4,19 stop/s?)*****
* Informace: Méreni je provedeno podle pozadavkd normy EN 1459 a smérnice 2000/14/ES. = Neurcitost méreni podle specifikace v ISO/TR 25398:2006. Prosim poucte nebo informuijte
Meéfici stanoviste: Dlazdeny povrch. obsluhu 0 mozném nebezpeci diky vibracim.
S mechanickym zamkem kyvné napravy Na rovném a dlazdéném povrchu pfi vhodném stylu fizeni
S hydraulickym vyrovnavanim urovné Pouziti pfi tézbé v naroénych podminkach prostredi 3
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Rozmeéry Rozmeéry

Teleskopické manipulatory Kramer s paletovaci vySkou az 9,50 m

Rozméry Jednotka KT356
A Celkova délka 23 mm 4.580 4880 4 880 4 880
B Celkova délka s lopatou * mm 5.300 5 600 5 600 5 600
C Celkova Sitka bez lopaty ° mm 2.285 2285 2285 2285
D Predni/zadni rozchod kol © mm 1.880 1880 1880 1880
E  Celkova wska 7 mm 2 310 (standardné) 2 310 (standardne) 2 310 (standardné) 2 310 (standardne)
vy 2 490 (voliteng) 2 490 (volitelng) 2 490 (voliteng) 2 490 (volitelng)
F  Sitka kabiny mm 990 990 990 990
G Rozvor kol, stfedni mm 2.850 2 850 2 850 2 850
Svétla vyska nad zemi ” pod kardanem
H a prevodovkou, hloubka brodu mm 415 415 415 415
I Vzda_leno;t od stfedu zadniho kola ke mm 545 240 240 240 AR
konci vozidla' 23
J  Zadni najezdovy Uhel & ° 60 60 60 60
K Uhel plnéni 4 J 49 49 49 49
Uhel vyklapéni * ° 41 41 41 41 —F—
v Nakiddaci vjska’” M1 zasunuto - 4.070 4520 4520 4520 U. M. N. Ui M: N P. P.
M2 vysunuto 5.970 6 820 6 820 6 820
N Vysypna vyska 7 N1 zasunuto mm 3.580 4030 4 030 4 030
N2 vysunuto 5.480 6 330 6 330 6 330
O \Vysypna zdélenost  Vysunuto mm 270 110 110 110
p Délka prodlouzeni P1 zasunuto mm 4.670 5255 5255 5255
teleskopu P2 vysunuto 6.570 7 820 7 820 7 820 K
Q Celkova vyska s majakem mm 2.540 2 540 2540 2 540
R Celkova vy§ka glozenl teleskopického e 1,600 1600 1600 1600
ramene v ramu
s VEdaIenost od stfedu predniho kola po mm 1,800 1920 1920 1920
bfit lopaty
T dealenost od ’stre(?u predn’lho kola po mm 1100 1200 1200 1200
uchyt rychloupinaciho systému
U Bod otaceni lopaty 7 U1 zasunuto T 4,585 5035 5035 5035
U2 vysunuto 6.485 7335 7 335 7 335
V  Prepravni poloha s naradim mm 250 250 250 250
- Polomér otaceni pres kola vnéjsi okraj mm 3.840 3840 3840 3840
_ Vnégjsi polomér otaceni pfes okraj mm 4,900 5000 5000 5000
lopaty
- Vstupni vyska 7 podlahy kabiny mm 720 720 720 720

" se zavésem + 320 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557); + 154 mm (KT559)

2 s vyskové nastavitelnym kulovym zavésem + 320 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557)

s pevnym kulovym zavésem + 200 mm (KT356, KT307, KT357, KT457, KT557)

4 se zakladni lopatou

5 podle pneumatik, se sklopenymi zrcatky

5- 60 mm u 460 / 70-24 (KT356, KT307, KT357); + 20 mm u 500 / 70R24; + 40 mm u 440 / 70R28; + 60 mm u 17,5-25 (KT457, KT557, KT559)
" Rozméry stroje se mohou li§it v zavislosti na pneumatikach

8 s kulovym zavésem 32° (KT356, KT307, KT357)
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Rozmeéry

Teleskopické manipulatory Kramer s paletovaci vySkou az 9,50 m

Rozméry Jednotka KT3610

A Celkova délka 23 mm 5030 4 985 4 985 5600 -5 890

B Celkova délka s lopatou * mm 5830 6 160 6 160 6 690
Celkova Sitka bez lopaty ® mm 2285 2500 2 500 2500

D Predni/zadni rozchod kol ¢ mm 1880 1995 -2 065 1995 -2 065 1995 -2 065

2 310 (standardng)

5 vwika 7
E Celkova vyska mm 2 490 (volitelng) 2 570 2570 2 570
F Sitka kabiny mm 990 990 990 990
G Rozvor kol, stiedni mm 2 850 2 950 2 950 3150
Svétla vyska nad zemi ” pod kardanem
H a prevodovkou, hloubka brodu mm 415 418 418 412
I Vzdalenpst qd stfedu zadniho kola mm 740 950 — 1 100 950 — 1 100 1140
ke konci vozidla 23
J  Zadni najezdovy uhel & ° 60 35 35 32
K  Uhel plnéni 4 ® 44 45 45 45
L  Uhel vyklapéni * ° 45 41 41 41
M Nakladaci vyska ” M1 zasunuto mm 4700 4518 4518 5545
M2 vysunuto 9 330 6 835 6 835 8 498
N Vysypna vyska 7 N1 zasunuto mm 4 200 3 865 3 865 5015
N2 vysunuto 8 760 6183 6183 7997
O Vysypna vzdalenost Vysunuto mm 1980 495 495 63
p Délka prodlouzeni P1 zasunuto mm 5480 5287 5287 6277
teleskopu P2 vysunuto 10 120 7 604 7 604 9243
Q Celkova vyska s majakem mm 2 540 2740 2740 2740
R Celkova vy’ska l:lozenl teleskopického mm 1600 1761 1761 1935
ramene v ramu
s Vidalenost od stfedu predniho kola po mm 2950 max. 2 260 max. 2 260 max. 2 400
bfit lopaty
T dealenost od §trequ predn’lho kola po mm 1 440 753 753 1310
uchyt rychloupinaciho systému
U Bod otaceni lopaty 7 U1 zasunuto mm 5300 5092 5092 6116
U2 vysunuto 10 000 7 409 7 409 9083
V  Prepravni poloha s naradim mm 250 250 250 250
- Polomér otaceni pres kola vnéjsi okraj mm 3840 4240 4240 4415
_ Vnéjsi polomér otaceni pres okraj . 5025 565 5265 5650
lopaty
- Vstupni vyska 7 podlahy kabiny mm 720 975 975 975

" se zavésem + 320 mm (KT307, KT357, KT457, KT557); + 154 mm (KT559)

2 s vyskové nastavitelnym kulovym zavésem + 320 mm (KT307, KT357, KT457, KT557)

s pevnym kulovym zdvésem + 200 mm (KT307, KT357, KT457, KT557)

4 se zakladni lopatou

5 podle pneumatik, se sklopenymi zrcatky

8- 60 mm u 460 / 70-24 (KT307, KT357); + 20 mm u 500 / 70R24; + 40 mm u 440 / 70R28; + 60 mm u 17,5-25 (KT457, KT557, KT559)
" rozméry stroje se mohou lisit v zavislosti na pneumatikach

¢ s kulovym zavésem 32° (KT307, KT357)
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Zatezové diagramy

KT356 Nosnost (s LSP 500 mm)
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Zatezoveé diagramy

KT357 Nosnost (s LSP 500 mm)
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Zatezové diagramy

KT3610 Zatézovy diagram (s LSP 500 mm) bez zamku vykyvu napravy
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KT3610 Zatézovy diagram (s LSP 500 mm) se zamkem vykyvu napravy
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Zatezové diagramy

KT457 Nosnost (s LSP 500 mm)
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Servis a nahradni dily

Zatezové diagramy

Hledate vhodné nahradni dily nebo navod k obsluze pro svlj stroj Kramer? S balicky
udrzby a oprav Kramer je pro kazdy stroj pfipraven nahradni dil na miru. VSechny
potfebné nahradni dily nebo névody k obsluze obdrzite od nasich prodejc Kramer.

KT559 Zatézovy diagram (s LSP 600 mm) s vyrovnavanim na predni naprave a zamkem vykyvu napravy

0,588

0,566

VSechny nahradni dily, které mlzete ziskat u svého prodejce Kramer, splnuji prisné
pozadavky vyrobcl nasich soucdastek. Presnost rozmérd, vykon, vhodnost a
dostupnost mdze do zna¢né miry zajistit pouze originalni dil.
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L“ o e 0 Pomoci naseho vyhledavace prodejct Kramer miZete najit svého mistniho prodejce.
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KT559 Zatézovy diagram (s LSP 600 mm)

KT559 Zatézovy diagram (s LSP 600 mm)
se zamkem vyKkyvu napravy

bez vyrovnavani na predni napravé a zamku
vyKyvu napravy
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Kolové nakladace Teleskopické kolové nakladace Teleskoplcke manlpulétory
Preklopné zatizeni: 1 140 — 7 000 kg Preklopné zatizeni: 2 500 - 5 500 kg Uzite€na nosnost: 1 450 - 5 500 kg

Servis, ktery je vidét
Soustfedte se na své kazdodenni aktivity - s nasimi komplexnimi sluzbami se o vSe ostatni postarame my. Jsme tu pro vas,
kdyZz nas potrebujte: kompetentni, rychli a pfimo na misté, kdyz je to potreba.
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Opravy a udrzba Akademie Telematika ojisténi Nahradni dily Financovani

Prejit na vyhledavani
prodejcli Kramer:
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